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SubDrive HPX Guia Rapida de Consulta Instrucciones de Configuracién
1. wmom estos pasos antes de comenzar la ooszoc_‘moasu Para los demas motores, utilice el amperaje a plena carga indicado en la placa.

1. Desconecte las terminales del motor Nota: La unidad se ha configurado con valores minimos y maximos que pueden verse en la

2 Conecte el transductor parte inferior de la pantalla de amperaje de SF.

3. Encienda la unidad | 4 _<_oM.oﬂ. UV EGIH K CIRnlei(e]§) (Para esta opcidén deben seleccionarse motores de

4. Se mostrara la pantalla de estado; presione el botén de navegacién/cuadrante para superficie)

Il 1M ain Menu (Men principal) Introduzca las RPM del motor segun los datos de la placa.
«p»  significa desplazarse hasta el elemento adecuado (girar el cuadrante g Motor Confirm (Confirmacién de moton)
de navegacién) e introducir la seleccién (presionar el cuadrante de Se utiliza para confirmar (guardar) las configuraciones anteriores. Seleccione Yes (Si)
navegacion redondo) para confirmar las selecciones del motor. La unidad no funcionara hasta que se realice la

« " significa presionar el botén ESC de la terminal confirmacion. No se utiliza Modbus add Prg.C (Configuracién adicional Modbus).
2. Configure fecha y hora 4. Configure las operaciones a _oqmw_OJ constante .

Y Main Menu (Mend principal)L§ Drive Menu (Ment de la unidad)l§ Franklin Elec | 3 (Consulte “Mapa de pantalla de menu de SubDrive HPX” para otros modos de operacién).

Date/Time Settings (Configuraciones de fecha y hora), | 4 Franklin Elec [ g Menu Select (Seleccion de menu) [ g Cntl Mode (Control de modo)

Configure la fecha y la hora (FORMATO = dia/mes/afio), desplacese hacia la izquierda o Seleccione la configuracién de control deseada (aqui utilizamos la de presién constante

derecha utilizando los botones F2 y F3 y presione el botén de navegacién/cuadrante para como ejemplo)

configurar el nimero o presione

9 P [ 2 Control Mode (Modo de control)lg Press Reg [(RIZeNIE s AR
3. Seleccione el motor deseado P RCNCIERIEUEL I GIgY- Introduzca la clasificacion de presion del transductor
i — . i . (predeterminada = 100 psi)
| 4 Main Menu (MenU principal)Lg Drive Menu (Menu de unidad)lig Franklin Elec
N - . i ] > GEIREC (O RIS — Introduzca la presion objetivo deseada

Verifiqgue que [WERVISEICEEEEelelaRe LRI esté configurado en Motors (Motores) (predeterminada = 50 psi)

g Motor Type (Tipo de motor) > RO E NG — ntroduzca la caida de psi deseada antes de reiniciar

60 Hz sumergible (SubM 60 Hz) (predeterminada = 5 psi)

60 Hz de superficie (SurF 60 Hz) 5.C | les del

. Conecte las terminales del motor
50 Hz sumergible (SubM 50 Hz)
50 Hz de superficie (SurF 50 Hz) Conecte las lineas del motor a la terminal de salida en “U/T1”, “V/T2”y “W/T3”
. - Conecte la tierra a uno de los contactos a tierra en la parte inferior de la unidad.
| 4 Motor Size (Tamano del motor)
Introduzca los caballos de fuerza (hp) o kilovatios (kW) [50 Hz Unicamente] del motor 6. Active el msﬂm_._.c_o”o_‘

| 4 Motor Volts (Voltios del motor)

Introduzca el voltaje nominal del motor
| 4 N/P Amps (Amperaje N/P)

Introduzca los Amperios nominales del motor. Para aplicaciones de 60 Hz sumergibles,
utilice el amperaje de factor de servicio (SF) indicado en la placa del motor o en el manual
de aplicacién, instalacién y mantenimiento.

225948101,0
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2 Drive Menu (Menu de unidad) |g Franklin Elec | g Menu Select [(SRasisuls CRnt=ulh)]
| 4 Cntl Mode (Modo de control)llg Switch 1 Mode (Modo de interruptor 1)
| 4 Run Open (Ejecutar abierto)

La bomba arrancara si el interruptor 1 esta abierto (p. €j., para presién constante, la presién
en el sistema esta por encima o por debajo de la presion objetivo)

A
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SubDrive HPX Guia Rapida de Consulta Mapa de la Pantalla de Menu

MAIN MENU DRIVE MENU (MENU DE UNIDAD) Motors (Motores) Notas:
{MENU PRINCIPAL) SIMPLY START (ARRANQUE SIMPLE) Control Type (Tipo de control) : Franklin Control Type Tipo de control) : Frankiin | |-
ENTI;\I{EJ’\SENLLA MONITORING (MONITOREO) Pressure or Flow (Presién o flujo) : 0 PSlo 0% Pressure or Flow (Presion o flujo) : 0PSI 0 0% Una lectura de la presién o
UNIDAD) SETTINGS (CONFIGURACIONES) } Menu Select (Seleccion de ment) Motors (Motores) —’ el flujo del transductor
ACCESS LEVEL MOTOR CONTROL (CONTROL DEL MOTOR) Cntl Mode Menu Select (Seleccién de ment) : Motors (Motores) =
(NIVEL DE ACCESO) | [ \NPUTS/OUTPUTS CFG (Modo de control) Motor Type (Tipo de motor) | SubM | Motor Size (Tamario del motor) | | Tamario, en hp (5 — 200 hp)
60Hz
OPEN/SAVE AS (CFG. DE ENTRADAS/SALIDAS) Par,ameter Motor Volts (Voltios del motor) Voltaje del motor 200-575 V
(ABRIR/GUARDAR COMMAND (COMANDO) (GEIEWEO)]
COMO) y Data Lo SF Amps (Amperaje SF) Amperes de factor de servicio: 4-500 A
APPLICATION FUNCT. (FUNC. DE APLICACION) . 9
PASSWORD (Registro de datos) Motor Confirm | | No/Si: configurado en “Yes” (Si) para
(CONTRASENA) FAULT MANAGEMENT (Confirmacién de motor) | | aplicar las configuraciones del motor
LANGUAGE (IDIOMA) (ADMINISTRACION DE FALLAS) SuF
- url i A A -
ONTORING COMMUNICATION (COMUNICACION) il Motor Size (Tamano del motor) Tamario, en HP (5 — 200 hp)
CONFIG. (CONFIG. DIAGNOSTICS (DIAGNOSTICO) Motor Volts (Voltios del motor) | | Voltaje del motor 200-575 V
DE MONITOREO) IDENTIFICATION (IDENTIFICACION) SF Amps (Amperaje SF) Amperes de factor de servicio: 4-500 A Parameter (Parametro) Notas:
FACTORY SETTIVNGS ) RPMs (RPM) Clasificacién de RPM del motor Control Type (Tipo de control) : Franklin | |-
(CON|GURACION DE FABRICA) Motor Confirm No/Si: configurado en “Yes” (Si) para Pressure or Flow (Presién o flujo) ‘| oPSloo% Una lectura de la presion o el flujo del
g Frankin Elec (Confirmacion de motor) | | aplicar las configuraciones del motor transductor
SubM Motor Size (Tamafio del motor) | | Tamaro, en kW (3,7-250 kW) B4 Menu Select (Seleccion de mend) - Parameter I
50Hz (Parametro)
Motor Volts (Voltios del motor) Voltaje del motor 200-575 V qurload W | ~
Cntl Mode (Modo de control) Notas: N/P Amps (Amperaje N/P) | | Amperaje de la placa: 4-500 A (Disparo de falta de carga)
Control Type (Tipo de control) : Franklin = Motor Confirm No/Si: configurado en “Yes” (Si) para Trip Point (Punto de disparo) : Cuadrante en el punto de disparo (en %)
Pressure or Flow (Presién o flujo) 0 PSI 0 0% Una lectura de la presién o el flujo del transductor (Confirmacién de motor) aplicar las configuraciones del motor Idle Time (Tiempo de inactividad) . Cuadr_ante en el tiempo de inactividad
= - SurF | Motor Size (Tamafo del Tamario, en kW (3,7-250 kW {en minutos)
Menu Select (Seleccién de menti) :  Cntl Mode (Modo de control) - otor Size (Tamafo del motor) amaiio, en kW (3, ) - — =
— = = = 50Hz R Reinici . Cuadrante en la cantidad de reinicios después
Switch 1 Mode Not Used (Sin utilizar) v | | El modo de interruptor 1 se selecciona utilizando una Motor Volts (Voltios del motor) | | Voltaje del motor 200-575 V estarts (Reinicios) : del disparo de falta de carga
Modo de interruptor 1 . " N marca de verificacion (el predeterminado es “Not Used” -
( ptor 1) Trp-Open (Disparo abierto) [Sin utiizar]) EE N/P Amps (Amperaje N/P) | | Amperaje de la placa: 4-500 A Other Trps (Otros disparos) T I— =
Trp-Close (Disparo cerrado) RPMs (RPM) | | Clasificacion de RPM del motor Idle Pst Trp _ . Cuadrante en el tiempo de inactividad después
Run Open (Ejecutar abierto) - = - = (Inactividad post disparo) : de disparo (en minutos)
- Motor Confirm No/Si: configurado en “Yes” (Si) para Cuadrant | tidad de reinicios despuss
Run Close (Ejecutar cerrado) (Confirmacion de motor) | | aplicar las configuraciones del motor o ) UETSELE Cn ) G €1 [EIIE G2y
FLW Open (Flujo abierto) Restarts (Reinicios) : de todos los demas disparos (distintos de falta
pen U Modbus add Prg C. OFF (APAGADO) | | No ajustar Helcarga)
FLW Close (Flujo cerrado) (Direccion Modbus de placa prog.) Enables (Habilitaciones) N _
Sec Targt (Segundo objetivo : “Vac” (QF) A “NA”
ot (Seg - J. - ) - : = DATE/TIME SETTINGS (CONFIGURACION Ajuste la fecha y la hora Dip Test (Prueba de caida) . Seleccionar *Yes” (Si) 0 “No” (No)
Switch 2 Mode Not Used (Sin utilizar) v El modo de interruptor 2 se selecciona utilizando una | | DE FECHAY HORA) . (“Yes” anula Bump [Impacto])
(Modo de interruptor 2) Trp-Open (Disparo abierto) rrslgrcallqe verificacion (el predeterminado es “Not Used Bump (Impacto) Seleccionar “Y.es” (Si) 0 “No” (No) B
- [Sin utilizar]) (“Yes” anula Dip Test [Prueba de inmersién])
Trp-Close (Disparo cerrado) - - - - -
Run Open (Ejecutar abierto) Qumk Stp (Dete-ncmn rapida) : Seleccionar “Yes” (Si) o “No” (No)
Run Close (Ejecutar cerrado) Timers (Temporizadores) o =
FLW Open (Flujo abierto) Idle (Inactividad) Cuadrante en el tigmpo de inactividad después
N de apagado (en minutos)
FLW Close (Flujo cerrado)
— SW1 Delay Cuadrante en el retardo de interruptor 1
Sec Targt (Segundo oFJJetlvo) (Retardo de interruptor 1) : (tiempo de espera en segundos)
Control Mode (Modo de control) ’ (Control de iri;vrl:zhtgrr; - SW2 Delay Cuadrante en el retardo de interruptor 2
- p - (Retardo de interruptor 2) : (tiempo de espera en segundos)
Press Cyc* (Ciclo de presion) Xducer (Transductor) Cuadrante en el rango del transductor (en psi) NFD Timer (Temporizador T e e ey ey
PSI Targt1 (Objetivo 1 en PSI) Cuadrante en la presién objetivo Targt1 (en psi) sin deteccién de flujo) : flujo (en segundos)
PSI Targt2 (Objetivo 2 en PSI) Cuadrante en la presion objetivo Targt2 (en psi) Hertz [ -
Limit Lvl (Nivel limite) | | Cuadrante en el nivel limite (en psi) Max (Méx.) . Cuadrante en limite maximo de Hertz
Flow Cntl* (Control de flujo) Cuadrante en el objetivo 1 de flujo (en % de la Min (Min.) Cuadrante en limite minimo de Hertz
FL Targt1 (Objetivo 1 de flujo) clasificacion de escala completa del medidor de flujo, — -
es decir a la salida de 20 mA max.) Hand (Manual) . Cuadrante en limite de control de velocidad
manual
Cuadrante en el objetivo 2 de flujo Data Loa (Registro de d Notas: — - —
FL Targt2 (Objetivo 2 de flujo) | | (en % de la clasificacion de escala completa del ata Log (Registro de datos) otas: Accel (Aceleracion) : Cuadrante en aceleracion (en Hz/s)
medidor de flujo, es decir a |a salida de 20 mA max.) _' Control Type (Tipo de control) : Franklin - Cntrl Loop (Lazo de control) [ —
Press R.Ej‘g' Xducer (Transductor) | | Cuadrante en el rango del transductor (en psi) Pressure or Flow (Presién o flujo) 0PSl 0 0% g:ﬂ::ﬁ;:fc?; la presion o el flujo Proportionl (Proporcional) : Cuadrante en ganancia proporcional (en %)
(Regulador de presion) [ pg) Targtt (Objetivo 1 en PSI) | [ Cuadrante en la presion objetivo Targti (en psi) - - - Rst Rate Cuadrante en velocidad de restablecimiento
PSI Targt2 (Objetivo 2 en PSI) | | Cuadrante en la presion objetivo Targt2 (en psi) Menu Select (Seleccion de menti) : _Data Log (Registro de datos) i (Velocidad de restablecimiento) : (en minutos)
Limit Lvl (Nivel limite) | | Cuadrante en el nivel de limite (en psi) Run Time (Tiempo de ejecucion) ;:23;?2;6(:: :'nli::gsp)o de EFlex Ctrl (Control de EFlex) e =
Pipe Fill Ena (Llenado de | | Caracteristica de llenado de tuberias habilitado/ EFlex Ctrl Enble ) Seleccionar *Yes” (Si) 0 “No” (No)
; i i LstPrmChg | e - (Control de EFlex habilitado)
tuberias habilitado) deshabilitado P . .
(Ultimo cambio de programa) : " B
Pipe Fill Tgt (Objetivo de » . ) Software Ver (Version de software)  : | - =
A Presion objetivo de llenado de tuberias 04/10 - 13:16 : - - ..
llenado de tuberias) HPX VA A . HPX 1.1.1 Numero de version de software,
- - - Cntrl. Faults (Fallas de controlador) = : : o codigo de fecha de lanzamiento
Pipe Fill Spd (Velocidad de Velocidad de motor fija de llenado de tuberias : : “Wac” (Qf) o “Na”
llenado de tuberias) Clear Log (Borrar registro) : Seleccionar “Yes” (Si) o0 “No” (No) Seleccione “Yes” (Si) 0 “No” (No) (“Yes” borra
i ill Ti i 04/10 — 13:18 : Restart E (Reinicio E - ; ; los temporizadores del equipo para permitir
Plpell’;lrl:;;:(j(;rlteu n;gz:; Tiempo que el llenado de tuberias permanece activo - ( : ) g:?:; t-raltr)rllgéf m(i’I;enTor;onzadores 5 @ G0 & s e (T I EmEniie
04/10 - 13:18 : Drive Fault (Falla de unidad) = para fines de prueba. Debe configurarse en
Level Cnt (Control de nivel) - etc. . — “Yes” cada vez).
Modbus add Prg C. ; Modbus add Prg C. 5 Modbus add Prg C. OFF .
L . PAGAD N g L. ; I
(Direccion Modbus de placa prog.) - OFF (APAGADO) 0 ajustar (Direccién Modbus de placa prog.) OFF (APAGADO) | IR (Configuracién adicional Modbus) ~ : | (APAGADO) o ity
DATE/TIME SETTINGS DATE/TIME SETTINGS DATE/TIME SETTINGS
(CONFIGURACIONES DE Ajuste la fecha y la hora (CONFIGURACIONES DE Ajuste la fecha y la hora (CONFIGURACIONES DE Ajuste la fecha y la hora
FECHAY HORA) : ) FECHAY HORA) : FECHAY HORA) :
U




